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INTRODUCCION  



Å El concepto de emplear vehículos aéreos no 

tripulados (UAVs) tanto en el ámbito militar como 

para las emergencias y catástrofes ha progresado 

potencialmente en los últimos años.  

Å El uso de UAV en la evaluación, respuesta y manejo 

de desastres es un área activa de investigación.  

Å Los UAV han sido utilizados después de desastres 

ecológicos, meteorológicos, geológicos, hidrológicos 

y de origen humano.  

Å La flexibilidad, seguridad, facilidad de operación y 

costo relativamente bajo facilitan la implementación 

de UAV en estas situaciones. 

INTRODUCCION  



ÅEl origen òdronó proviene del ámbito militar. En los 

años 40 los ingleses habían desarrollado unos de los 

primeros UCAV, llamado òKillerbeeó (abeja asesina) 

ÅCuando se creó una unidad de observación, se la 

denominó òdroneó (abejorro), manteniendo un juego 

de palabras con el nombre anterior. 

ÅSe caracterizan por:  

Å - no contar con piloto humano 

- ser controlados por medios inalámbricos 

- estar conectados a un dispositivo en tiempo real. 



HISTORIA 

Ideado por el físico John Stuart Foster 

Jr, un aficionado al aeromodelismo, pensó 

que esta afinidad podría ser aplicada al 

diseño de armas. Construyó 2 prototipos, 

òPraeireó y òCalereó, ambos accionados 

por un motor modificado de una 

cortadora de césped, que podía 

permanecer en el aire por 2 hs y llevar una 

carga de hasta 13 kg. 



UAV SLOCUM GLIDER 

UAV HARPY 

EL ESTADO DEL  ARTE 

Desarrollado inicialmente en ISRAEL, 

como sistema anti-radar.  China mejoró la 

versión con un alcance de 500 km y una 

capacidad de ojiva de 32 kg. Otra versión 

china reúne 18 Harpies en lanzadores 

montados en la caja de 1 sólo vehículo.  

Tiene una capacidad de patrullaje que dura 

semanas, sin necesidad de salir a la 

superficie.  Carga energía empleando la 

termoclina del océano. Apto para patrullaje 

y en caso necesario se convierte en 

torpedo autónomo de largo alcance o en 

vehículo de reparto de minas. 



ÅTENDENCIA/PROSPECCION:  

ÅMuchos países, como EEUU,  hicieron un cambio de 

paradigma, en el cual, equipos muy sofisticados 

como los aviones F-15, F-16, F-18, tanques Abrahms, 

(consecuencia de compensar la superioridad 

numérica en armamento que presentaba la ex URSS, 

con plataformas de alta tecnología), y de elevados 

presupuestos, fueron cambiados por tecnología de 

punta más económica y simple, aprovechando las 

mejoras en el campo de la robótica, la inteligencia 

artificial, la automatización y nano.materiales, dando 

paso a la llamada òGuerra Low Costó 



ÅCONCEPCION ADQUIRIDA:  

 

MUCHO Y SIMPLE 

(Guerra Low Cost) 

VS  

POCO Y COMPLEJO  

(Altos costos) 



DRONES. CONCEPTO  



QUÉ SON LOS RPAS?  

ÅRemotely Piloted Aircraft Systems (Sistema de Aeronave 

Pilotada de Forma Remota) 

RPAS 

Drone UAV UAS 



DISTINTAS ACEPCIONES  

ÅDRON (`ZÁNGANO ´ EN ESPAÑOL)  

Denominación popular de las aeronaves tripuladas. Proviene del 

ámbito militar durante los años 40 Es un término aplicado a los 

aviones espía utilizados en las campañas bélicas. 

ÅUA (UNMANNED AIRCRAFT)  

Término genérico para referirse a las aeronaves no tripuladas, sin 

tener en cuenta si son autónomas o tripuladas por control remoto 

(RPA). 

ÅUAS (UNMANNED AERIAL SYSTEM)  

Término genérico para referirse al sistema de aeronaves tripuladas. 

A diferencia del UA que se refiere exclusivamente a la propia 

aeronave, el sistema integra el dispositivo, el enlace de 

comunicaciones y la estación de tierra. 



ÅUAV (UNMANNED AERIAL VEHICLE)  

Concepto en desuso, de ámbito militar, para referirse literalmente a 

los vehículos aéreos no tripulados. 

ÅRPA (REMOTELY PILOTED AIRCRAFT)  

Término para denominar a las aeronaves no tripuladas que son 

operadas mediante control remoto. Aplicado principalmente a los 

dispositivos destinados a la aviación comercial. 

ÅRPAS (REMOTELY PILOTED AIRCRAFT SYSTEM)  

Término para denominar al sistema completo (aeronave, enlace de 

comunicaciones y estación de tierra) de las aeronaves no tripuladas 

que son operadas mediante control remoto. 

ÅAERONAVES AUTÓNOMAS  

Las aeronaves autónomas son los aparatos capaces de desarrollar 

una función de forma completamente independiente, sin 

intervención humana de ningún tipo. 

 



DRONES. SISTEMA  



DRONES  

PHANTOM 4 PHANTOM 4 PRO INSPIRE 1 

INSPIRE 2 
eBee eBee RTK 

Albris Matrice 600 Mavic 2 Enterprise 





SOFTWARE  

DroneDeploy Photo Scan Pix4D mapper 

Drone2Map 

Delta Drone 

Open Drone Map 



PLAN DE VUELO 

MODELADO DEL TERRENO 



SIMULADORES  



ESTACION TERRESTRE PARA DRONES  



SERVER GEOGRAFICO  



CLASIFICACION  



DISTINTOS EMPLEOS  



TIPOS DE RPAS  

ÅALA  FIJA: Tiene un mayor rendimiento, ocupa 

menos energía para descenso y despegue. 

ÅMULTIRROTOR : Más económico, más fácil de 

operar, versatilidad. 



VENTAJAS  
VS 

DESVENTAJAS  



ÅSeguridad . Disminuye el riesgo del 

personal, especialmente en tno accidentado  

No necesita cargar con el instrumental 

topográfico.  

ÅBajo costo : Estos dispositivos, resultan 

más económicos en comparación con los 

equipos de topografía convencionales.  

ÅMayor cobertura :  Al tener una mayor 

cantidad de datos se asegura que el área de 

interés fue cubierta por el vuelo. 

Eficiencia : El levantamiento topográfico de 

un dron captura millones de puntos,  con lo 

que consigue nubes de puntos de alta 

resolución, que muestran la apariencia real 

del terreno. 

 

VENTAJAS 



ÅValor visual: Se puede apreciar detalles 

y diferencias en el terreno de la que ha 

variado, y de esta forma actualizar las 

bases de datos. 

ÅReducción de tiempo : Con estos 

dispositivos y los programas afines, 

permiten reducir el tiempo de procesado.  

ÅSilencioso y veloz : Poseen gran 

velocidad a la hora de ejecutar un vuelo 

planificado, sumado a lo silencioso en su 

vuelo, se convierte en una herramienta 

importante en nuestras filas. 

ÅVuelo estacionario : Permite realizar un 

vuelo estacionario manteniéndose  

estático en un punto, pudiendo capturar 

fotografías y videos de alta resolución y 

gran calidad. 

 

VENTAJAS  



ÅBatería : Es la desventaja más importante. 

Suelen dar un tiempo de vuelo limitado, en 

algunos drones, como el Phantom 4, la 

duración de la batería se estima hasta 30 min.  

ÅLa meteorología :  Se encuentra 

condicionado por la situación climática 

reinante, tanto para las grandes lluvias, como 

los fuertes vientos imperantes en algunos 

lugares. 

ÅLa conexión : el enlace puede ser hackeado 

o alterado, de esta forma romperse el canal 

de comunicaciones e interceptar sus datos. 

ÅLa acreditación : deben contar con la 

licencia y la certificación otorgada por ANAC 

(Asociación Nacional de Aviación Civil). 

 

DESVENTAJAS 





DRONES EN EL TRABAJO  

Los drones ya están generando datos climáticos, monitoreando las fronteras, y más.  

Iniciándose recién en su potencial comercial. 



GLOBALIZACION  
En todo el mundo, la demanda de tecnología de drones está 

aumentando.  





APLICACIONES  



Medio Ambiente  Topografía / 

Cartografía  

Prospección  / 

Explotación 

Recursos Minerales  

Aplicaciones 

Hidrológicas  

Aplicaciones en 

Agricultura 

Controles de Obra / 

Evaluación de Impactos 

Gestión del Patrimonio 

y herencia cultural 

Control de calidad 

del Aire 

 

Mantenimiento líneas 

eléctricas 

Control de Represas 

de agua 

Aplicaciones 

Urbanísticas 

Control ductos de 

gas 

Control de obras Detecciòn temprana 

de focos de incendio 

Monitoreo de 

desprendimientos del 

terreno 

Monitoreo de 

desborde en cauces 

hìdricos 

APLICACIONES MAS COMUNES 



Planificación de 

proyectos  

Fotogrametría  Triangulación 

Aérea  

Modelo Virtual de 

Elevaciones 

Detección de 

cambios de Superficie 

Obtención de Datos 

Planimétricos 

Ortofotografía Volumetría 

Video Aéreo Control de Avances y 

mantenimiento en obras 

Panorámicas reales en 

360° 

Catastro 

FUERZAS ARMADAS 

TOPOGRAFIA Y GEODESIA 

Fuerzas de 

Seguridad  

Fuerzas Armadas  

Vigilancia Reconocimiento, 

Exploración y Vigilancia 

Control Armamento 



FOTOGRAMETRICOS  



PRIMEROS AUXILIOS  



SEGURIDAD Y VIGILANCIA  



FUERZAS DE SEGURIDAD  



TOPOGRAFIA  



TOPOGRAFÍA URBANA 



AGRICULTURA  



AGRICULTURA  

Un agricultor que monitorea sus cultivos durante la 

temporada de crecimiento, puede inspeccionar hasta 1000 

acres de tierras de cultivo por día, más rápido y con mayor 

precisión que los aviones o satélites.  







Recuento de planta de maiz  

con alta densidad de muestreo y precisión. 
Plataforma para agricultura de precisión. 

AGRICULTURA  



Fertilización Variable en Maiz. 

Diferentes colores indican diferentes  

densidades de malezas. 



Recuento de Arboles de Limón  

con tecnología UHR. 

Comparativa de imágenes  

con diferentes  

tecnologías  

(NVDI y UHR). 





FIRMAS ESPECTRALES 
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COLORES RESULTANTES 

Vegetación 
vigorosa 

Suelo  
descubierto 

Agua Vegetación 
seca 

Nieve 



RESULTADO FINAL 



MAPA DE RIESGO 
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RESCATE Y EMERGENCIAS  



ACUATICOS  



MEDIO AMBIENTE  


