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Objetivos del proyecto: Desarrollar un Sistema Robótico In_Door utilizando y 
potenciando los conocimientos que se obtuvieron en el desarrollo del Vehículo 
Autónomo de Exploración generado en el marco del PIDDEF 026/16. 
 

Imágenes ilustrativas: 
 

   

PROYECTO: VEHÍCULO DE EXPLORACIÓN AUTÓNOMO (VEA). 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


